
Канал автоматичного супроводження літальних апаратів за напрямком з можливістю 

формування і обробки їх зображення та кібернетичним захистом інформації містить 

керуючий елемент, блок керування дефлекторами, лазер з накачкою, модифікований 

селектор подовжніх мод, блок дефлекторів, передавальну оптику, приймальну оптику, 

фотодетектор, широкосмуговий підсилювач, резонансні підсилювачі, настроєні на відповідні 

частоти міжмодових бітів, детектори, фільтри, формувачі імпульсів, тригери ("1"|"0"), схеми 

"і", лінії затримки, лічильники, цифро-аналогові перетворювачі, фільтри нижніх частот, 

підсилювачі (фільтри) сигналу похибки, виконавчі механізми, блок формування зображення 

та а - введення опорного сигналу з частотою м від передавального лазера, б - введення 

сигналу від каналу вимірювання кутових швидкостей літального апарата. Введено 

спеціалізовану електронну обчислювальну машину та додатково введено радіолокаційний 

модуль, який складений з антени, приймально-передавальної апаратури і апаратури захисту 

від завад. 


