
Автономна дистанційно керована модульна транспортна платформа супроводження 

повітряного десанту належить до військової техніки у вигляді рухливих військових 

робототехнічних агрегатів і установок. Автономну дистанційно керовану модульну 

транспортну платформу супроводження повітряного десанту виконано у вигляді одного або 

комплекту енергетично автономних транспортних агрегатів, - функціональних блоків-

модулів високого рівня, - пласких платформ із захищеними порожнинами для розміщення 

автономного джерела електричного енергоживлення, опорними (приводними) колесами 

повноприводного електромеханічного рушія колісного, гусеничного або комбінованого типу, 

пристосуваннями для жорсткої фіксації десантованого устаткування і затискачами для 

під'єднування уповільнювачів зниження десантованого вантажу, причому по периметру 

зовнішньої верхньої поверхні вказаної платформи встановлені поворотні кронштейни з 

електричними двигунами, на валах яких закріплені повітряні звичайні або серповидні 

гвинти-пропелери тягового або штовхального типу, причому окремі платформи об'єднані за 

допомогою жорсткого або гнучкого механічного зв'язку, а кожен автономний транспортний 

агрегат обладнаний системою відеоспостереження для відеозв'язку з наземним оператором і 

комплектом виконавчого облаштування системи дистанційного керування з землі і повітря. 

Винахід дозволяє застосовувати платформу у значному віддаленні точки викиду десанту від 

планового розташування місця наземної операції. 


